1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrgjvymagania dotyce wykonania i odbioru
robét elektrycznych w ramach projektu pod nazmMONTRAZ WINDY | DOSTOSOWANIE
KLATEK SCHODOWYCH DO AKTUALNYCH PRZEPISOW PRZECIWPZAROWYCH W
BUDYNKU STAROSTWA POWIATOWEGO W ILAWIE, ul. Gen. WXANDERSA 2A

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktiprzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Ustalenia ogdlne

1.3.1Wymagania ogodine dotygze realizacji robét.

Realizacja rob6t musi odpowidgdaszystkim przepisom techniczno - budowlanym i praw, dotyczacym danego
obiektu i technologii wykonania rob6t. Podczaszeeji naley zwrdck uwag; na przepisy ochrony
przeciwpaarowej, bezpieczstwa i higieny pracy, ochrogyodowiska , ochrony sanitarne;.

1.3.2Wymagania wynikage z Prawa Budowlanego, dokumentacja projektovzepisy, Polskie Normy i inne
wymagania. Wykonywania rob6t budowlanych zgodmezepisami Prawa Budowlanego rigldo obowazkow
Wykonawcy. Zamawiagy zapewnia na budowie nadzér inwestorski.

1.3.3.Dokumentacja techniczna.

Dokumentacja dostarczona przez Zamawego przed jej przekazaniem na bug@awinna by sprawdzona
przez Wykonawg w szczegolniei pod kitem maliwosci technicznych realizacji zgodnie z przepisami BHP
rodzajem stosowanych materiatdw,aglzen i rozwiazan konstrukcyjnych. Zmiany i odgistwa od dokumentaciji
technicznej przedimnej Wykonawcy do realizacji zadania nie mppgwodowa obnienia wartéci funkcjonalnych
i uzytkowych obiektu, a zmiany dotygz rozwazayr materialowych i urlzer nie mog powodowa zmniejszenia
trwatcici eksploatacyjnej i zwkszenia kosztow remontowanego obiektu. Zmiany wad@ntacji naley
wprowadzt w postaci oferty przez Wykonaamobét, po zaakceptowaniu ich przez Zamagjo.

Zamawiajcy dopuszcza wprowadzenia zmian w przypadkach gdy :

- wyréb zostat wycofany z obrotu

- producent, dystrybutor stosuje praktyki monopgdEne

- zaprojektowane rozgzanie materialowe posiada wady

1.3 .4.Przygotowanie, przekazanie placu budowy.

Wykonawca zobowgiany jest do wikiwego przygotowania zaplecza placu budowy, ktbejrauje:

- zabezpieczenie miejsca terenu robét przez ozraakiew

- punkt poboru energii elektrycznej wskazany pZaanawiajcego

- punkt poboru wody wskazany przez Zamaygego

- zaplecze socjalno - magazynowe dla potrzebomémi skladowania materiatow, adzer nalery
przewidzi€ wykorzystanie pomieszaz& remontowanym budynku

Zagospodarowanie w granicach placu budowy podlelgepnie od uszkod#ezanieczyszcze skazen przez
Wykonawe. Koszty zwizane z przygotowaniem miejsca i przywroceniem terenktorym prowadzone s
roboty remontowe do stanu zastanego przy rozpooizybadowy ponosi Wykonawca.

1.3.5.Materialy. Magazynowanie materiatdw na budowie.

Materiaty elektryczne dostarczone na bugloalezy przechowywaw pomieszczeniach zamktych,
przystosowanych do tego celu, suchych, przewiegcraiWszystkie materialy i ugdzenia przewidziane do
wbudowania winne kyzgodne z postawieniami umowy.

Zamawiajcy dokona odbioru materialdw na budowie przed wiaheem. Wykonawca przedstawi szczegétowe
informacje dotycace zakupu materiatow oraz odpowiediigadectwa bada dokumenty dopuszczenia do obrotu

i stosowania w budownictwie Wykonawca ponosi odpolzialnd¢ za spetnienie wymagalosciowych i
jakosciowych materiatéw dostarczonych zgodnie z umow



1.3.6.Sprzt.

Do wykonania robétdmacych przedmiotem niniejszej ST stosévesarzt sprawny technicznie.
Wykonawca jest zobowzany do dywania jedynie takiego spgt, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakoobot.

Uzywany sprzt do realizacji niniejszych prac elektrycznych paen by zgodny z ustaleniami i projektem
organizacji robot.

1.3.7.Postpowanie w przypadku stwierdzenia wad lub niezgédino

W przypadku stwierdzenia wad lub niezgogtriavykonania robét i zastosowanych materiatow z
dokumentami wymiennymi w pkt.1.3.5. jako podstaw@asad przyjmuje s¢ doprowadzenie wykonanego
elementu lub obiektu do stanu zgoétie wymaganiem. Jeli wady nie § istotne, nie obiiaja wartcci
uzytkowej i nie zwekszap kosztéw eksploatacji obiektu mave jest dokonanie odbioru elementu na
nastpujacych warunkach:

- ocena jakeci

- okres gwarancji 24 m-ce

1.3.8.Potwierdzenie odbioru wykonanych elementow lulekidgiw.

Z odbioru elementdéw robdt lub obiektu komisja spdea protokot, ktdry po zatwierdzeniu przez
zamawiagcego stanowi podstaydo rozliczenia robot.

2. LINIAZASILAJ ACATABLIC E STEROWNICZ A WINDY ORAZ OBWODY POMOCNICZE

2.1. Przedmiot ST

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicaeyymagania dotyexe wykonania i odbioru robét
montaowych dotycacych utazenia gtéwnej linii zasilajcej tablie sterownicz windy oraz obwodow
pomocniczych windy w budynku Starostwa Powiatowegéawie, ul. Gen Wh. Andersa 2A.

2.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako doktprzetargowy i kontraktowy przy robotach
elektromontaowych zwikzanych z realizagjrob6t wymienionych w punkcie 1.1 specyfikacji.

2.3. Zakres robot obgtych ST

W zakresie robét nalg wykona montat:

- linii zasilajacych dla tablicy sterowniczej windy

- monta aparatury zabezpiecaagj w istniejcej tablicy TG

W zakres robét wchodzi:

- trasowanie

- wykucie bruzd pod przewody

- przekucia przegciany i stropy

- zaprawienie bruzd i wywdz, gruzu

- pomiary elektryczne wraz z protokotem

- monta aparatury zabezpieczagj w istniejicej tablicy TG
- 0znaczenie i podézenie przewodow

- sprawdzenie poprawsd dziatania elementow tablic
- sporadzenie dokumentacji powykonawczej
Przewody uktadabezpdrednio w bruzdach.

2.4. Materialy

Zaprojektowano przewody o przekrojach 10 i 2,5 ‘mmnapicie 750 V.

Aparaty i akcesoria tablicowe modutowe /szyna THH 35

- wytaczniki nadpgdowe z modutem edicowo - padowym

- rozlacznik bezpiecznikowy

Zastosowaé aparaty elektryczne do tablic o parametrach teadnyich aparatéw firmy MOELLER.
Akcesoria tablicowe firmy wykonana ggodnie z normami europejskimi EN oraz IEC



Podstawowe aparaty tablic:
- wytaczniki nadpgdowe z cztonem tdmicowo — padowym IEC/EN — 61009
- rozlacznik bezpiecznikowy IEC/EN — 60947 - 3

2.5. Sprat
Sprzt reczny, rodzaj stosowanego sgitz zgodny z projektem organizacji robot lub uzgaodiyi z
Inspektorem Nadzoru.

2.6. Transport

Rodzaj transportu zgodny z projektem organizadjbtdub uzgodniony z Inspektorem nadzoru.
Wymagania w zakresie transportu przyjmowania idieania materiatdw na budowie podanevsp. 1.3.5.
Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budmvd montaowych . Tom V-Instalacje elektryczne.
Arkady 1988r.

2.7. Wykonanie robét

Nalezy :

- trasowa przewody w liniach poziomych i pionowych

- przegcia przezsciany i stropy chroudi rurkami izolacyjnymi RL

- przefcia przezciany i stropy, rurki chowacatkowicie w tynku

- przebicia pomidzy strefami pgarowymi uszczeldi mag o odpornéci ogniowej rownej odporrici
ogniowejsciany.

- przewody uktadaswobodnie tak aby nie byly namme na naprenia

- przewody uktadana gtadkim podizu

- przewody mocowaza pomog klamerek lub przez klejenie (mocowanie w @pdath co ok.50cm)
- wszystkie patczenia przewoddéw wykonywana zaciskisrubowe

- stosowa podktadki metalowe w przypadku pragkania przewodow pod zaciski gdy przewody
59 zakaiczone oczkiem

- monta aparatow w istniagej tablicy TG nalgy wykona w oparciu o schemat zawarty w PB

- przy szafie sterowniczej windy pozostéw®i0 metrowe zapasy przewodow

2.8. Kontrola jakosci robot

- sprawdzenie robot podtynkowych podlega odbioreggciowemu, poniewaprzy kaicu robot
ulegap one zakryciu.

- dobér przewodow do olgialncici pradowej, zgodnie z PB

- 0znaczenie przewodow neutralnych i ochronnych

- sprawdzeniu podlega wykonanie rob6t zgodnieZ p.

- przewody w tablicach powinny byowiazane w wazki i oznakowane

- powinny by opisane elementy tablic i opisane i ponumerowdaveody wychodzce

- przewody ochronne w tablicach powinnylmyznaczone kombinacparwzottej i zielonej

2.9. Obmiar robét
Jednostk obmiaru dla linii zasilajcych jest 1 m.
Jednostl obmiaru dla aparatury modutowej jest 1 aparat.

2.10. Odbior robot

Odbiorowi podlega:

- prawidtowa¢ utozenia przewodow (odbidr egciowy)

- usunkcie ewentualnych usterek

- jakos¢ zastosowanych materiatow i gdzen

- prawidtowad¢ schematyczna moriia aparatury w istniggej tablicy

- prawidtowa¢ wynikow kontroli jakdci robot

- prawidtowa¢  wynikow wykonanych pomiaréw elektrycznyciZgodnd¢ z obowazujacymi
przepisami

- zgodnd@¢ dokumentacji powykonawczej ze stanem faktycznym

- prawidtowa¢ funkcjonowania instalacji i ugglzen wkaczonych pod napcie.



Do odbioru kaxcowego nalgy przedstawd :
- protokoty pomiaréw:
a) ciagtosci przewoddw,
b) rezystancji izolacji elektrycznej,
¢) sprawdzenia samoczynnego yoAania zasilania,
- certyfikaty na znak bezpiearstwa, deklaracje zgodici lub aprobaty techniczne nawie materiaty
- dokumentacje powykonawgz

2.11. Podstawa ptatngci
Platng¢ bedzie wykonywana na podstawie obmiarusdiorob6t wykonanych wg niniejszej ST i po
dokonaniu odbioréw technicznych wykonanych robot.

2.12. Przepisy zwjzane

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét bwtimo montaowych Tom V. Instalacje elektryczne.
- PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektaosddwlanych. Zeszyty 01; 03; 41; 42; 45; 46:
47;53:56:61;473;482;537

- PN-FN 60947 Aparatura rozdzielcza i sterowniciskanapéciowa

- PN-90/E-01242 Oznaczenia identyfikacyjne insfakdektrycznych i zakaczen przewoddw oraz ogéine
zasady systemu alfanumerycznego

- PN-91-H-05023 Oznaczenia identyfikacyjne przewo@dektrycznych barwami i cytrami

3. INSTALACJA O SWIETLENIOWA

3.1. Przedmiot ST

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicamejvymagania dotyege wykonania i odbioru robét
montaowych dotyczcych wykonania instalacjisavietleniowych na potrzeby windy w budynku Starostwa
Powiatowego w ltawie, ul. Gen Wt Andersa 2A.

3.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako doktinpezetargowy i kontraktowy przy robotach
elektromontaowych zwikzanych z realizagjrob6t wymienionych w punkcie 1.1 specyfikaciji

3.3. Zakres robot obgtych ST

W zakresie rob6t natg wykona :

- oswietlenie podstawowe

- oswietlenie awaryjne

- demonta starych oprawwietlowkowych

W zakres rob6t wchodzi:

- trasowanie

- utozenie przewodoéw kabelkowych ptaskich YDYp 3, 4 x haf 750 V p/t
- przygotowanie podi@a pod montapuszek instalacyjnych p/t

- przekucia przegciany i stropy

- zaprawienie bruzd i wywdéz gruzu

- podhczenie przewoddw w oprawach i puszkach

- pomiary elektryczne wraz z wypisaniem protokotu

- sporadzenie dokumentacji powykonawczej

- demonta starych oprawwietlowkowowych i przekazanie ich wéeicielowi
Wszystkie oprawy swietleniowe zasilaneagednofazowo.

3.4. Materiaty.

Kazdy zainstalowany materiat powinien posiadartyfikat na znak bezpieazstwa, certyfikat
zgodndci lub aprobat techniczn.

Zaprojektowano przewody, osgtd oprawy:

- przewody typu YDYp 3, 4 x 1,5n750 V,

- osprzt instalacyjny:
a) puszka odgatna PO-70p/t



b) rurki sztywne RL

¢) zaciski na przewody WAGO

d) oprawyswietléwkowe

Oprawy powinny spetnéaeuropejski standard zgodny z narPN-60598.
Oprawy i ich ilgci powinny by zgodne z normPN-84/C-02033.

3.5. Sprat
Sprzt reczny, rodzaj stosowanego sgtz zgodny z projektem organizacji rob6t lub uzgodyi z
Inspektorem nadzoru.

3.6. Transport

Rodzaj transportu zgodny z projektem organizadjbtdub uzgodniony z Inspektorem nadzoru
Wymagania w zakresie transportu, przyjmowaniaadétvania materiatdbw na budowie podasevp.1.3.5.
Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budmwd montaowych . tom V-Instalacje

elektryczne. Arkady- 1988 r.

3.7. Wykonanie robot

Nalezy:

- trasowa pod przewdd w liniach poziomych i pionowych

- wybiera trasy proste dogbne do konserwacji i remontéw

- przegcia przezciany chront rurkami izolacyjnymi RL

- przegcia przezciany, (rurki) chowa catkowicie w tynku

- przewody ukfadaswobodnie tak, aby nic byty naane na naprenia

- przewody uktadana gtadkim podtzu

- przewody mocowaza pomog klamerek lub przez klejenie (zaprawa gipsowa) m@soe w odsipach co
ok.50cm

- do puszek w prowadzaylko przewody, ktére wymagafaczenia w puszce, pozostale prowadabok
- przewody neutralne i ochronne wprowadzone dogluppwinny by diuzsze nk fazowe

- puszki osadzie tak, aby ich gorna keawpo otynkowaniu byta zlicowana z tynkiem

- w oprawy dwietlenia awaryjnego zainstalowpodtrzymywacze naggia 2h

- puszki osadza(przed tynkowaniem) w sposéb trwaly zabezpieczy pokryws przed
zabrudzeniem tynkiem

- wszystkie patczenia przewoddéw wykonywana zaciskisrubowe, lub spzynowe, nie lutowéai nie
skrecat

- stosowa zaciski o przekroju odpowiednim do pragtanych przewodow

- do mocowania opraw stosoéviaotki rozporowe

3.8. Ochrona przeciwporaeniowa
Jako ochroa przeciwporaeniowa zastosowano samoczynne wo#anie zasilania w uktadzie TN-S.

3.9. Kontrola jakosci robét

- sprawdzenie instalacji w wykonaniu podtynkowwymaga odbioréw c#ciowych, gdy ulegaj one
zakryciu.

- sprawdzeniu podlega wykonanie robét zgodnie Z7p.3

- dobor przewodow do obgialncici pradowej, dobor urgdzen zabezpieczagych, zgodnie z PB

- sprawdzenie oznaczenia przewodow: neutralny Aa(w kolorze niebieskim) i ochronny ,PEAyta w
kolorzezotto-zielonym)

- sprawdzenie trwafg i pewngci zamocowanego oSzl

- sprawdzenie stopnia ochrony IP zastosowanegagispnstalacyjnego

- sprawdzenie zabezpieczenia przed karelgmentéw instalacji elektrycznej

- sprawdzenie dziatania instalacjwgetleniowej podiczonej pod nagtie

- sprawdzenie dzialanigwietlenia awaryjnego po zaniku nagia

3.10. Obmiar robot
Jednostk obmiarowy jest 1 wypust na opranoswietleniows.



3.11. Odbior robot

Odbiorowi podlega:

- prawidtowa¢ utozenia przewodow (odbidr egciowy)

- usunécie ewentualnych usterek

- jakos¢ zastosowanych materiatow i gdzen

- prawidtowa¢ wynikow kontroli jakaci rob6t

- prawidtowa¢ wynikow wykonanych pomiarow elektrycznych, zgoétha obowazujacymi przepisami
- zgodna@¢ dokumentacji powykonawczej ze stanem faktycznym

- prawidtowa¢ funkcjonowania instalacji wezonej pod nagcie.

- prawidtowa¢ funkcjonowania éwietlenia awaryjnego po zaniku nagia

Do odbioru kaxcowego nalgy przedstawd :
- protokoty pomiaréw:
a) cigtosci przewoddw,
b) rezystanciji izolacji obwoddw elektrycznych,
C) natzenia gwietlenia
d) sprawdzenia samoczynnegoagzgnia zasilania, prob dziatanigwgetlenia
- certyfikat na znak bezpieargtwa, deklaracje zgodia lub aprobaty techniczne nayte
materiaty.
- dokumentagj powykonawcza.

3.12. Podstawa ptatngci
Platng¢ bedzie wykonywana na podstawie obmiarusdiorob6t wykonanych wg niniejszej ST i po
dokonaniu odbioréw technicznych wykonanych robot.

3.13. Przepisy zwjzane

- Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t bwtino montaowych tom V. Instalacje elektryczne.

- PN-1EC 60364 Instalacje elektryczne w obiektaatidwlanych. Zeszyty 01; 03: 41; 45; 47; 56: 61;:473
482; 701

- PN-84-E.-02033 €wietlenie wretrz swiattem elektrycznym

- PN-E-04700 Urzdzenia i uktady elektryczne w obiektach elektrogagrcznych.

4. INSTALACJE GNIAZD WTYCZKOWYCH

4.1. Przedmiot ST

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji techniczegjwymagania dotycre demontau istniepcej
instalacji gniazd wtykowych kolidagej w z projektowa#s winda w budynku Starostwa Powiatowego w
ltawie, ul. Gen Wt Andersa 2A.

4.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako doktnpezetargowy i kontraktowy przy robotach
elektromontaowych zwikzanych z realizagjrob6t wymienionych w punkcie 1.1 specyfikacji.

4.3. Zakres robo6t obgtych ST

W zakresie robét nalg wykona demonta:

- gniazd wtyczkowych 230V ogoélnego przeznaczenia
- gniazd wtykowych 230 V zasilania komputerow

- gniazd wtykowych 230 V uazizex biurowych

- przewodéw YDYp 3 x 2,5mm-750 V

- listw instalacyjnych

4.4, Sprat
Sprzt reczny, rodzaj stosowanego sgx zgodny z projektem organizacji robét lub uzgodyi z
Inspektorem nadzoru

4.5. Transport
Rodzaj transportu zgodny z projektem organizadjdtdub uzgodniony z Inspektorem nadzoru. Wymagania



w zakresie transportu, przyjmowania i sktadowan&ematow na budowie podane w p. 1.3.5. Warunki
techniczne wykonania i odbioru robét budowlano raamivych . Tom V -instalacje elektryczne. Arkady -
1988r.

4.6. Wykonanie robot

Nalezy:

- demonta gniazd wtyczkowych 230 V z listw instalacyjnyctagdanie komputeréw, ugdzer biurowych)
- demonta gniazd wtyczkowych podtynkowych 230 V ogolnegogarraczenia

- wyciagnigcie przewodow YDYp 3 x 2,5mm-750 V z listw instalag/ch

- wyciagnigcie (w miag mazliwosci) przewodéw YDYp 3 x 2,5mm-750 V z tynku
- zdemontowanie listw instalacyjnych

- zaprawienie bruzd i wywo6z gruzu

- odfaczenie obwodow od demontowanych gniazd wtyczkowych

- pomiary elektryczne wraz z protokotami

- sporadzenie dokumentacji powykonawczej

4.7. Kontrola jakosci robot
- sprawdzeniu podlega wykonanie rob6t zgodnie z p.4.6

4.8. Obmiar robot
Jednostk obmiaru jest 1 zdemontowany wypust na gniazda4.-- f

4.9. Odbior robot

Odbiorowi podlega:

- prawidtowa¢ wykonania praz demontawych

- usunkcie ewentualnych usterek

- prawidtowa¢ wynikow kontroli jakaci robot

- prawidtowa¢ wynikow wykonanych pomiarow elektrycznych, zgoéthe obowazujacymi przepisami
zgodnd¢ dokumentaciji powykonawczej ze stanem faktycznym

- prawidtowai¢ funkcjonowania instalacji wezonej pod nagcie

Do odbioru kacowego nalgy przedstawd :
- protokoty pomiaréw:
a) ciagtosci przewoddw rezystanciji izolacji
b) elektrycznej sprawdzenia samoczynnegmeadnia zasilania
- certyfikaty na znak bezpiearstwa, deklaracje zgodia lub aprobaty techniczne nawie materiaty
- dokumentagj powykonawca.

4.10. Podstawa platnci
Platng¢ bedzie wykonywana na podstawie obmiarusdiorob6t wykonanych wg niniejszej ST i po
dokonaniu odbioréw technicznych wykonanych robot.

4.11. Przepisy zwjzane

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét bwtimo montaowych tom V. Instalacje elektryczne.

- PN-1EC 60364 Instalacje elektryczne w obiektaatidwlanych. Zeszyty 01; 03: 41; 45; 47; 56: 61;:473
482; 701

- PN-E-04700 Urzdzenia i uktady elektryczne w obiektach elektrogagrcznych.

5. INSTALACJA TELEFONICZNA

5.1. Przedmiot ST

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicaejvymagania dotyege wykonania i odbioru robét
montaowych dotyczacych wykonania instalacji telefonicznej dla potrzeindy w budynku Starostwa
Powiatowego w lfawie, ul. Gen Wi. Andersa 2A.

5.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako doktinpezetargowy i kontraktowy przy robotach
elektromontaowych zwihzanych z realizagjrob6t wymienionych w punkcie 1.1 specyfikaciji



5.3. Zakres robot obgtych ST

W zakresie robét natg wykona :

- poprowadzenie linii telefonicznej do tablicy stemniczej windy
W zakres rob6t wchodzi:

- trasowanie

- utozenie przewodu kabelkowego YTKSY 1 x 4 x 0,5 fritB60 V
- wykucie bruzd pod rury RL

- utozenie rur RL w bruzdach

- wciaganie przewodu do rur RL

- przekucia przegciany i stropy

- zaprawienie bruzd i wywo6z gruzu

- podhczenie przewodu

- pomiary elektryczne wraz z wypisaniem protokotu

- sporadzenie dokumentacji powykonawczej

5.4. Materiaty.

Kazdy zainstalowany materiat powinien posiadeartyfikat na znak bezpieartwa, certyfikat
zgodndci lub aprobat techniczn.

Zaprojektowano przewod typu YTKSY 1 x 4 x 0,5/A%0 V,

- osprzt instalacyjny:
a) rurki sztywne RL18

5.5. Sprat
Sprzt reczny, rodzaj stosowanego sghz zgodny z projektem organizacji rob6t lub uzgodyi z
Inspektorem nadzoru.

5.6. Transport

Rodzaj transportu zgodny z projektem organizadjotdub uzgodniony z Inspektorem nadzoru
Wymagania w zakresie transportu, przyjmowaniaadétvania materiatdw na budowie podapnevp.1.3.5.
Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budarwd montaowych . tom V-Instalacje

elektryczne. Arkady- 1988 r.

5.7. Wykonanie robot

Nalezy:

- wyku¢ bruzdy pod rury RL w liniach poziomych i pionowych

- wybiera trasy proste dogbne do konserwacji i remontéw

- przewod weigat do rur RL swobodnie tak, aby nic byly namae na napgenia

- rury RL ukfad& na gtadkim podteu

- wszystkie paiczenia przewodu wykonywana zaciskirubowe, lub sprzynowe, nie lutowai nie skecat
- stosowa zaciski 0 przekroju odpowiednim do pragtanych przewodow

- przy szafie sterowniczej windy pozostéawi0 metrowy zapas przewodu

5.8. Kontrola jakosci robét

- sprawdzenie instalacji w wykonaniu podtynkowwymaga odbioréw eZciowych, gdy ulegaj one
zakryciu.

- sprawdzeniu podlega wykonanie robét zgodnie Z7p.5

- dobdr przewodu zgodnie z PB

- sprawdzenie zabezpieczenia przed karelgmentéw instalacji elektrycznej

- sprawdzenie dzialania instalacji telefonicznej

5.9. Obmiar robét
Jednostk obmiaru dla linii telefonicznej jest 1 m.

5.10. Odbidr robot
Odbiorowi podlega:
- prawidtowa¢ utozenia rur RL (odbior cgciowy)



- usungcie ewentualnych usterek

- jakos¢ zastosowanych materiatow i gdzen

- prawidtowa¢ wynikow kontroli jakaci rob6t

- prawidtowa¢ wynikow wykonanych pomiarow elektrycznych, zgogihe obowazujacymi przepisami
- zgodnad¢ dokumentacji powykonawczej ze stanem faktycznym

- prawidtowa¢ funkcjonowania instalacji wtzonej pod nagcie.

Do odbioru kaxcowego nalgy przedstawd :
- protokoty pomiardw:
a) cigtosci przewodu,
b) rezystancji izolacji obwodu
- certyfikat na znak bezpiearswa, deklaracje zgodéa lub aprobaty techniczne nayte
materiaty.
- dokumentagj powykonawcza.

5.11. Podstawa ptatn€ci
Pfatng¢ bedzie wykonywana na podstawie obmiarusdiorobdt wykonanych wg niniejszej ST i po
dokonaniu odbioréw technicznych wykonanych robot.

5.12. Przepisy zwjzane

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét bwttmo montaowych tom V. Instalacje elektryczne.

- PN-1EC 60364 Instalacje elektryczne w obiektaatidwlanych. Zeszyty 01; 03: 41; 45; 47; 56: 61;:473
482; 701

- PN-84-E.-02033 &wietlenie wretrz swiattem elektrycznym

- PN-E-04700 Urzdzenia i uktady elektryczne w obiektach elektrogagrcznych.

6. INSTALACJA POL. ACZEN WYROWNAWCZYCH

6.1. Przedmiot ST

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicaejyymagania dotyce wykonania i odbioru robét
montaowych dotycacych wykonania instalacji pgtzer wyrownawczych dla potrzeb windy w budynku
Starostwa Powiatowego w ltawie, ul. Gen Wi, Ande2ga

6.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako doktinpezetargowy i kontraktowy przy robotach
elektromontaowych zwihzanych z realizagjrob6t wymienionych w punkcie 1.1 specyfikaciji

6.3. Zakres robot obgtych ST
W zakresie rob6t natg wykona :
- doprowadzenie do podszybia windy Gtéwnego Przewdziemia (GPU)

W zakres robét wchodzi:

- trasowanie

- monta& uchwytéw dystansowych bednarki

- utozenie bednarki Fe Zn 25 x 4 mm na uchwytach dystaysio
- przekucia przegciany

- zaprawienie bruzd i wywdz gruzu

- podhczenie bednarki

- pomiary elektryczne wraz z wypisaniem protokotu

- sporadzenie dokumentacji powykonawczej

6.4. Materiaty.

Kazdy zainstalowany materiat powinien posiadeartyfikat na znak bezpieartwa, certyfikat
zgodndci lub aprobag technicza.

Zaprojektowano bednagkypu Fe Zn 25 x 4 mm,



- osprzt instalacyjny:
a) uchwyty dystansowe dla bednarki

6.5. Sprat
Sprzt reczny, rodzaj stosowanego sgtz zgodny z projektem organizacji rob6t lub uzgodyi z
Inspektorem nadzoru.

6.6. Transport

Rodzaj transportu zgodny z projektem organizadjdtdub uzgodniony z Inspektorem nadzoru
Wymagania w zakresie transportu, przyjmowaniaadétvania materiatdbw na budowie podasevp.1.3.5.
Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budmwd montaowych . tom V-Instalacje

elektryczne. Arkady- 1988 r.

6.7. Wykonanie robot

Nalezy:

- zainstalowa uchwyty dystansowe pod bednafk liniach poziomych i pionowych
- wybiera trasy proste dogbne do konserwacji i remontéw

- zainstalowa bednark Fe Zn 25 x 4 mm na gotowych uchwytach

- wykona pofaczenia bednarki na zaciskiubowe lub spgzynowe

- stosowa zaciski 0 przekroju odpowiednim do zastosowandnbeki

- w podszybiu pozostawil,0 metrowy zapas bednarki

6.8. Kontrola jakosci robot

- sprawdzeniu podlega wykonanie robot zgodniesZ7p.

- dobd6r bednarki zgodnie z PB

- sprawdzenie zabezpieczenia przed karelgmentéw instalacji wyréwnawczej

6.9. Obmiar robét
Jednostk obmiaru dla paiczeh wyrdwnawczych jest 1 m.

6.10. Odbidr robot

Odbiorowi podlega:

- prawidtowa¢ utozenia bednarki

- usungcie ewentualnych usterek

- jakos¢ zastosowanych materiatow

- prawidtowa¢ wynikow kontroli jakdci robot

- prawidtowa¢ wynikow wykonanych pomiarow elektrycznych, zgogihe obowazujacymi przepisami
- zgodnad¢ dokumentacji powykonawczej ze stanem faktycznym

Do odbioru kacowego nalgy przedstawd :
- protokoty pomiaréw:
a) cigtosci bednarki,
b) rezystancji uziomu
- certyfikat na znak bezpiearswa, deklaracje zgodéa lub aprobaty techniczne nayte
materiaty.
- dokumentagj powykonawcza.

6.11. Podstawa ptatngi
Platng¢ bedzie wykonywana na podstawie obmiarusdiorob6t wykonanych wg niniejszej ST i po
dokonaniu odbioréw technicznych wykonanych robot.

6.12. Przepisy zwjzane

- Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t bwtimno montaowych tom V. Instalacje elektryczne.

- PN-1EC 60364 Instalacje elektryczne w obiektaatidwlanych. Zeszyty 01; 03: 41; 45; 47; 56: 61;:473
482; 701

- PN-84-E.-02033 &wietlenie wretrz swiattem elektrycznym

- PN-E-04700 Urzdzenia i uktady elektryczne w obiektach elektrogagrcznych.



