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S/01 - Wykonanie WL Z , rozdzielnic nn, instalacji wewnetr znych:
elektrycznych , instalacji odgr omowej

C.P.V ./ 4531 Roboty zwigzane z montazem instalacji elektrycznych i osprzetu :
45310000-3; 45311100-0; 45311100-1; 45311200-2; 45312310-3; 45310000-10
,45312311-0; 45314000-1; 45314100-2; 45314200-3; 45314300-4; 45314310-7;
45314320-0; 445315100-9; 5317200-4

1 WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniqznej /ST/sa wymagania techniczne branzy
elektrycznej , dotyczace remontu istniejace] Swietlicy w Jawtach Wielkich

1.2 Zakres sosowania ST

Specyfikacja Techniczna/ST/ jest osowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zleceniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakresrobot objetych ST

Roboty ktorych dotyczy Specyfikacja ,obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace
wykonanie montazu instalacji €lektryczne] wewngtrznej oraz instalacji oddymiania klatek
schodowych.
Ninigjsza specyfikacja techniczna zwiazana jest z wykonaniem n/w robét budowlanych —
instalacyjno — montazowych — zabezpieczen .
- Budowa wewnetrznych linii zasilgjacych do tablic rozdzielczych. Przygotowanie

podioza pod rury, oraz przewody kabelkowe.

Wykonanie bruzd poziomych i pionowych.

Wykonanie przepustow poziomych i pionowych.

Ulozenie rur elektroinstalacyjnych.

Wewngtrzne linie zasilajace — WLZ

Przygotowanie podloza pod montaz osprzetu elektro — teletechnicznego.

Monta tablic rozdzielczych

Instalacje elektryczne wewnetrzne

Ukladanie przewodow kabelkowych instalacji wewngtrznych w poszczeg6linych

pomieszczeniach

Montaz aparatury i osprzetu w postaci gniazd, puszek, przyciskow, tacznikow,

elementow kontrolno — sterujacych, opraw oswietleniowych

Rozruch i uruchomienie instalacji.

Szkolenie personelu w celu wlasciwej eksploatacji i konserwacji instalaci.

Sprawdzenia odbiorcze- proby i pomiary elektryczne.

Prace odbiorowe oraz przekazanieingalacji do uzytkowania, eksploatacji —

Serwisu gwarancyjnego.
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1.4. Ogblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zaich zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa ST i poleceniami | ngpektora Nadzoru.

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej i utrzymaé sprawny
sprzet p-poz. | jest odpowiedzialny zawszystkie straty spowodowane pozarem wywolanym
jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.4.1 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas redizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy .Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie
urzadzenia zabezpieczajace ,socjalne oraz sprzet i odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sdb
zatrudnionych na budowie oraz zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

2MATERIALY

2.1 Materiaty

Moga by¢ stosowane wyroby producentow krajowych i zagranicznych posiadajace aprobaty
techniczne, certyfikaty, deklaracje zgodnosci wydane przez odpowiednie Instytuty Badawcze.
Wykonawca uzyska przed zastosowaniem wyrobu akceptacje Inspektora Nadzoru
Budowlanego.

2.2 M aterialy nie odpowiadaj ace wymaganiom

Materialy te zostana przez Wykonawceg wywiezione z terenu budowy ,badz zlozone w
migjscu wskazanym przez | nspektora Nadzoru. Kazdy rodzaj robét w ktorym znajduja sie nie
zbadane i nie zaakceptowane materialy Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko ,liczac sie z
jego nie przyjeciem i niezaplaceniem.

Wykonawca zapewni aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one
potrzebne do robot ,byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ |
byly dostepne do kontroli | nspektora Nadzoru.

3WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakosé
zastosowanych materialdw i wykonywanych rob6t ,zaich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa ,wymaganiami ST, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokladne wytyczne w planie i
wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora
Nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w
wytyczeniu i wyznaczeniu robét zostana ,jesli wymaga¢ tego bedzie Inspektor Nadzoru,
poprawione przez wykonawce nawlasny koszt. Sprawdzenie wytycznych robot lub
wyznaczenia wysokosci przez |nspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich dokladnos¢.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialoéw i elementow
robét oparte na wymaganiach sformuowanych w dokumentach umowy ,dokumentac;i
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projektowsg) i w ST, atakze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor
Nadzoru uwzgledni wyniki badan materialéw i robot ,rozrzuty normalne wystepujace przy
produkcji i przy badaniu materialéw ,doswiadczenia z przesztosci ,wyniki badan naukowych
oraz inne czynniki wplywajace narozwazna kwestig .

Polecenia | nspektora Nadzoru beda wykonywane nie pdznigj niz w czasie przez niego
wyznaczonym ,po ich otrzymaniu przez wykonawce ,pod grozba zatrzymaniarobot .

Skutki finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

3.1 Roboty montazowe

Roboty montazowe nalezy wykonywa¢ zgodnie z projektem organizacji opracowanym przez
Wykonawce i zatwierdzony przez Inspektora Nadzoru Budowlanego.

3.2 Wymagania ogdlne i szczegdtowe dotyczace projektowanych instalacji eektrycznych
wnetrzowych.

3.2.1 Roboty podstawowe.
Bez wzgledu narodzaj inst..i sposdb ich montazu ,nalezy przeprowadzi¢ nastepujace roboty
podstawowe ;
- Trasowanie
Montaz gniazd, puszek , opraw o$wietleniowych, rozdzielnic, zabezpieczen ,
przyciskOw oraz pozostalego osprzetu.
Laczenie przewoddéw
Podejscie do odbiornikow.
Montaz przewodow kabelkowych.
Sprawdzenie osprzetuw liniach nn, oraz urzadzen zabezpieczajacych w
rozdzielnicach nn.
Sprawdzenie osprzetu w instal acji oddymiania
Ochrona przed porazeniem
Proby montazowe.
Koordynacjainstalacji silnopradowych, stabopradowych ( telefonicznych)

3.2.2 Trasowanie

Trasainstalacji elektrycznych powinna przebiegac bezkolizyjnie z innymi instalacjami i
urzadzeniami ,powinna by¢ przejrzysta, prostai dostgpna dla prawidlowej konserwacji i
remontow. Wskazane jest ,aby przebiegtaw liniach prostych w rurkach ochronnych i p/t
zgodnie z projektem instalacji.

3.2.2 Laczenie przewodow.

Na zaciskach fabrycznych gniazd i puszek.

1. W ingtalacjach elektrycznych-laczenia przewoddw nalezy wykona¢ w sprzecie i osprzecie
instalacyjnym i w odbiornikach .Nie wolno stosowa¢ polaczen skrecanych.

2. W przypadku gdy odbiorniki elektryczne maja wyprowadzone fabrycznie na zewnatrz
przewody ,sposob przylaczenia nalezy uzgodni¢ z projektantem.

3. Przewody musza by¢ ulozone swobodnie i nie moga by¢ narazone na naciagi i dodatkowe
naprezenia.

4. Do danego zacisku nalezy przylaczy¢ przewody o rodzaju wykonania ,przekroju i liczbie,
do jakich zacisk ten jest przystosowany.

5. W przypadku zastosowania zaciskdw ,do ktérych przewody sa przylaczone za pomoca
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oczek ,pomiedzy oczkiem ,a nakretka oraz pomiedzy oczkami powinny znajdowat sie
podkladki metalowe ,zabezpieczone przed korozja w sposdb umozliwigjacy przeptyw pradu.
6. Dlugosc¢ odizolowangj zyly powinna zapewnia¢ prawidlowe przylaczenie.
7. Zdgimowanie izolacji i oczyszczanie przewodu nie moze powodowac uszkodzen
mechanicznych.

3.2.4 Podejscie do odbiornikow

1. Podgjsciainstalacji elektrycznych do odbiornikow nalezy wykonywa¢ w miejscach
bezkolizyjnych ,oraz w sposdb estetyczny.
2 Podejscia od przewodow utozonych w podiodze nalezy wykonywac w rurach ochronnych .
Rury musza spelnia¢ odpowiednie warunki wytrzymalosciowe i by¢ wyprowadzone ponad
podioge do wysokosci odbiornikéw zasilanych.

3.2.5 Przytaczenia odbiornikow.

1. Migjsca polaczen zyl przewodow z zaciskami odbiornikéw powinny by¢ dokladnie
oczyszczone .Samo polaczenie musi by¢ wykonane w sposob pewny pod wzgledem
elektrycznym mechanicznym oraz zabezpieczone przed oslabieniem sity docisku i korozja.

2. Przylaczenia sztywne wykonywa¢ w rurach sztywnych wprowadzonych bezposrednio do
odbiornikow przewodami kabelkowymi .Wykona¢ je dla odbiornikow statych
,przymocowanych do podlozai nie ulegajacych zadnym przesunigciom .

3. Przewody wychodzace z rur powinny by¢ zabezpieczone przed mechanicznymi
uszkodzeniami izolacji np. .przez zalozenie tulejek izolacyjnych .

4. W miegjscach narazonych na uszkodzenia mechaniczne przewody doprowadzone do
odbiornikdw musza by¢ chronione .

5. Zyla przewodu powinna by¢ pozbawiona izolacji tylko na diugosci niezbednej do
prawidlowego polaczenia z zaciskiem .Nie nalezy pozostawiaé¢ nadmiaru dlugosci golej
zyly przed lub za zaciskiem .

6. Dlugos¢ zyl wprowadzonych do odbiornika lub aparatu powinna umozliwiac przylaczenie
ich do dowolnego zacisku .

7. Konce zyl przewodow wprowadzonych do odbiornika ,a nie wykorzystanych ,nalezy
izolowa¢ i unieruchomic¢ .

8. Na zyly nalezy nalozy¢ oznaczniki wykonane z materialu izolacyjnego ;na oznacznikach
umiesci¢ symbole zyl zgodnie ze schematem .Oznaczniki naklada¢ na lekki wcisk ,aby nie
mogly zsuna¢ si¢ lub spas¢ pod wlasnym cigzarem

3.2.6 Ochrona pr zeciwpor azeniowawa

1. Przewody sieci ochronngj i uziemiajace przylaczone do stalych urzadzen elektrycznych lub
nieruchomych przedmiotow metalowych nalezy uklada¢ w sposob staly.
2. Ukladanie i laczenie izolowanych przewodow wielozylowych w ktorych jedna z zyt spetnia
funkcje wg. wymagan podanych w.pkt.1.6.
3. Zaciski ochronne nalezy wykona¢ nastepujaco ;
a/zacisk ochronny powinien by¢ na stale przymocowany do chronionych urzadzen i maszyn
elektr. badz innych przedmiotow objetych dodatkowa ochrona przeciwporazeniows ;
b/zacisk ochronny powinien by¢ trwale oznaczony oraz rézni¢ sie barwa kontrastujaca z
barwa urzadzenia ,do ktrego jest przymocowany ,
c/zaciski ochronne powinny speltnia¢ wymagania podane w pkt.2 .
4. Oznakowania barwne nalezy wykonag ;
a) oznaczenia identyfikacyjne przewodow dektr. barwami cyframi
b) przewoddw neutralnych oraz przewodow uziemieniaroboczego —oznakowac¢ barwa
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jasnoniebieska, ,
) przewody ochronne —oznakowa¢ kombinacja barwy zielong i z6ltej, oznakowanie to
realizowac przez naniesienie przylegajacych do siebie zielonozoltych paskdéw 0 szerokosci
od 15 do 100 mm kazdy .lzolacja zyl powinna by¢ zabarwionata aby na koncach
przewodu na dlugosci 15 mm jedna z barw pokrywata co ngimnigj 30%, lecz nie wiecgj
niz 70% powierzchni ,adruga pokrywala pozostala czes¢ powierzchni przewodu ,

d) kombinacjabarw zielongj i z6ltej nie moze by¢ stosowana do innych celow poza

wyroznieniem przewodu pelniacego funkcje przewodu ochronnego,

€) dopuszcza si¢ stosowanie barwnych tulgek izolacyjnych w przypadku niemoznosci

zabarwienia przewodow.
5. Montaz urzadzen i gparatdbw ochrony przeciwporazeniowey;

a) wszystkie stale urzadzenia i aparaty dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej nalezy
umocowa i przylaczy¢ na stale .Aparaty dodatkowej ochrony przeciwporazeniowe
nalezy umocowac za pomoca srub lub tablic rozdzielczych lub plyt montazowych ,

b) przytaczenia przewodoéw ochronnych roboczych do wiasciwych obwodéw aparatow
dodatkowe ochrony przeciwporazeniowej nalezy wykona¢ wylacznie poprzez zaciski
taczeniowe tych aparatéw ,

¢) przewody ochronne w sieci ,w ktorej zastosowano wylaczniki przeciwporazeniowe
réznicowo-pradowe ,nalezy izolowa¢ jak przewody robocze .

Przewodow roboczych nie wolno uziemiaé¢ za wylacznikami ani kaczyé z przewodem
ochronnym za lub przed wylacznikiem ,

d) gniazda wtyczkowe instalacji na napigcie obnizone ochronne powinny sie rozni¢ od

gniazd wtyczkowych na nie pasowaly do gniazd na napigcie nie obnizone
6. Proby montazowe;

a) po wykonaniu instalacji i urzadzen ochrony przeciwporazeniowej powinna by¢
przeprowadzona proba montazowa ,tj.

-ogledziny wykonanej instalacji dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej wraz z
urzadzeniami i gparatami wchodzacymi w jej sklad ,

-pomiary rezystancji uziemien ,

b) na podstawie ogledzin wykonanej instalacji dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej
nalezy sprawdzi¢ ,czy zostala ona wykonana zgodnie z dokumentacja techniczna i
niniejszymi wymaganiami .W szczegolnosci nalezy sprawdzic;

-rodzaje i wymiary poprzeczne przewodow ochronnych oraz jakos¢ wykonanych polaczen i
przylaczen

-oznakowanie barwne przewoddw ochronnych

-prawidlowos¢ umocowan urzadzen i aparatdw dodatkowe ochrony przeciwporazeniowe
oraz ich polaczen z instalacja .

3.2.10 Proby montazowe

Zgodnie ze sprawdzeniami technicznymi odbior czymi zawartymi w opisie technicznym

projektu wykonawczego.

1. Po zakonczeniu robot eektrycznych w obiekcie przed ich odbiorem wykonawca
zobowiazany jest do przeprowadzenia tzw. Prob montazowych tj technicznego
sprawdzenia jakosci wykonanych robét wraz z dokonaniem potrzebnych badan i pomiarow
poszczegolnych przewodow ,ingtalacji ,urzadzen itp. Zakres prob montazowych nalezy
uzgodni¢ z inwestorem .

2. Przed przeprowadzeniem prob montazowych nalezy przygotowaé nastepujace dokumenty
dla urzadzen zainstalowanych w budynku ;
protokoly préb jakosci przeprowadzonych przez wytworcow lub protokély odbiorow
technicznych dokonanych u wytworcy.
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-fabryczne instrukcje obstugi schematy i opisy techniczne aparatury.

3. Wyniki prob montazowych powinny by¢ ujete w szczegdlnych protokolach lub
udokumentowane odpowiednim wpisem w dzienniku robét (budowy); stanowiace m.in.
podstawe odbioru rob6t oraz podstawe do stwierdzenia przygotowania do podjecia prac

rozruchowych.

4. Zakres podstawowych prob montazowych obejmuje;

- pomiar rezystancji izolacji ktéry nalezy wykona¢ dla kazdego obwodu oddzielnie od srony
zasilania pomiaréw nalezy dokonat induktorem 500V lub 1000V ;rezystancja izolacji
mierzona miedzy badana faza a pozostalymi fazami polaczonymi z przewodem neutralnym
lub uziemiajacym nie moze by¢ mnigjsza od;
0,25Mohm dlainstalacji 230V,
0,50Mohm dlainstalacji 400 V,

- pomiary obwoddw ochrony przeciwporazeniowej oraz sprawdzenie dziatania

- Z préb montazowych nalezy sporzadzi¢ protokot.

3.2.11 Koordynacja robét eektrycznych z innymi robotami

1. Koordynacja robét budowlano —montazowych poszczegolnych rodzajéw powinna by¢
dokonywana we wszystkich fazach procesu inwestycyjnego ,poczawszy od projektowania
,askonczywszy narozruchu i przekazaniu do eksploatacji .Koordynacja nalezy obja¢
rowniez projekty organizacji obudowy i robdt ,0g6lnie harmonogramy budowy oraz faze
redizacji (wykonawstwa) inwestycji .Wykonywanie rob6t koordynowa¢ biezaco z
kierownikiem budowy przedstawicielem generalnego wykonawcy kierownikami robot
poszczegolnych rodzaow.

2. Ogblny harmonogram budowy powinien okresla¢ zakres oraz terminy rozpoczeciai
zakonczenia poszczegolnych rodzajow robat lub ich etapdw i powinien by¢ tak uzgodniony
,aby zapewnial prawidlowy przebieg zasadniczych robét ogdlnobudowlanych ,a
rownoczesnie umozliwiat techniczne i ekonomiczne prawidiowe wykonawstwo robot
specjalistycznych (w tym i elektrycznych) .Ogoélny harmonogram budowy powinien
stanowi¢ podstawe do opracowania szczegélowych harmonograméw rob6t elektrycznych i
teletechnicznych.

4WYMAGANIA OGOLNE DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA | HIGIENY PRACY
PRZY ROBOTACH ELEKTRYCZNYCH.

Przy wykonaniu robét elektrycznych kazdy wykonawca (podwykonawca) jest zobowiazany
do przestrzegania aktualnie obowiazujacych przepisdw w zakresie BHP. W przypadku
wykonania robot elektrycznych w czynnych obiektach inwestor powinien zapewnié
odpowiednio zastosowane zabezpieczenia i urzadzenia ochronne ,jak réwniez nadzor w
zakresie BHP ze strony uzytkownika obiektu. Kwalifikacje personelu wykonawcy robot
elektrycznych powinny by¢ stwierdzone przez wilasciwa komisje egzaminacyjna i
udokumentowane aktualnie waznymi zaswiadczeniami kwalifikacyjnymi .

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1 Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem ,aby
osiagna¢ zalozona jakosé robdt .Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole i jakos¢
materialow zapewnia odpowiedni system kontroli wlaczajac personel ,laboratorium ,sprzet i
zaopatrzenie.
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5.2 Badaniai pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie wymogami norm .W przypadku,
gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowac mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury ,zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiarow lub badan Wykonawca .powiadomi | nspektora Nadzoru o
rodzaju ,miejscu terminie pomiaru ich badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki
do akceptacji Inspektora Nadzoru.

5.3 Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac | nspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami badan
jak najszybcigj.

5.4 Badania prowadzone przez | nspektora Nadzoru

dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia ,Inspektor Nadzoru uprawniony jest do
dokonywania kontroli pobierania prébek i badania materialéw u zrédla ich wytwarzania i
zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta
materialow.

6.0BMIAR ROBOT
6.1 OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie .Obmiaru robét dokonuje
Wykonawca po pisemnym powiadomieniu I nspektora Nadzoru o zakresie obmierzonych
robot i terminie obmiaru ,co najmnigj na 3 dni przed terminem .Wyniki obmiaru beda wpisane
do rejestru obmiaréw .

6. 2 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot
,atakze w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w robotach. Obmiar robét zanikajacych
przeprowadza si¢ w czasie ich wykonania .Obmiar robot podlegajacych zakryciu
przeprowadza si¢ przed ich zekryciem .

6.3 Wykonywanie robot

Wykonanie robét winno by¢ zgodne z zakresem robot ujetych w przedmiarze i (ST) oraz
obowigzujacymi przepisami normami, ktérych wykaz przedstawiono na koncu rozdziatu .

6.4 Zakresrobot

Roboty ujete w Specyfikacji Technicznej (ST) odpowiadaja ukladowi przedmiaru robot
wykonanego wg. KNR w kosztorysie slepym.

6.5 Jednostki obmiaru robot

.m.(metr) wykonanej i odebranej instalacji elektrycznej.

.kpl.(komplet) wykonanych i odebranych central, zespolow taczowkowych,

.szt.(sztuk) osprzetu elektroinstalacyjnego (,gniazda, puszki, przyciski, elementy kontrolno -
sterujace it.p.)

r-g (roboczogodzina) wykonanych i odebranych robét i mechanicznych

m-g (mechanogodzina) wykonanych i odebranych robot sprzetu .
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7. ODBIOR ROBOT

7.1.RODZAJE ODBIORU ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST ,roboty podlegaja etapom odbioru ;
-odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

-odbiorowi rob6t czgsciowych,

-odbiorowi ostatecznemu

-odbiorowi pogwarancyjnemu,

7.2 Odbior robdt zanikaj acych i ulegaj acych zakryciu

Odbidr zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ,ulegna zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonywany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt poprawek bez hamowania ogélnego
postepu robdt .Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru .

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
jednoczesnie powiadamia Inspektora Nadzoru ,a odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie
,nie poznigj jednak niz 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie I nspektora Nadzoru.

7.3. Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonywanych czesci robét. Odbioru
czesciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét .Odbioru robot
dokonuje Inspektor Nadzoru ,przy udziale uzytkownika stacji.

7.4 Odbior ostateczny

7.4.1 Zasady odbioru ostatecznego

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
ichilosci i wartosci. Calkowite zakonczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego
bedzie stwierdzana przez Wykonawce.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego W obecnosci
Ingpektora Nadzoru i Wykonawcy. Komigja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowe
na podstawie przediozonych dokumentow ,wynikéw badan i pomiaréw, o cenie wizualnej
oraz zgodnosci wykonanych robét z dokumentacja projektowa i ST.

W przypadku niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych ich rob6t uzupelniajacych
komisja przerwie swoje czynnosci ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

7.4.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiagzany
przygotowa¢ nastgpujace dokumenty ;

1. dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy ,

2. szczegblowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ewentualnie
uzupelniajace lub zamienne)

3. protokoly odbiorow robét zanikajacych i czesciowych,

4. dziennik budowy i rejestry obmiarow (oryginaty)
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5. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialéw zgodnie z ST,
rysunki(dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych oraz protokoly odbioru i
przekazaniatych robot.

6. termin wykonania robot uzupetniajacych wyznacza komisja .

7.5 Odbior pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét Zwiazanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialym w okresie gwarancyjnym .Odbior
pogwarancyjny bedzie dokonywany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad w punkcie 8 .4 *’ Odbidr ogtateczny robot .

8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1 Ugtalenie ogdine

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za jednostke
obmiarowi ustalong dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenianych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartos¢
(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot beda obejmowa;
-robocizne bezposrednia wraz towarzyszacymi kosztami,
-wartos¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu ,magazynowania,
-ewentualnie ubytkow i transportu nateren budowy,
-wartosé pracy i sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami ,
-koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
-podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
9.1 Normy

PN - |[EC 60364-4-4 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
przeciwporazeniowa.

PN - |EC 60364-4-43 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
przed pradem przeciazeniowym.

PN - |EC 60364-4-443 I nstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
przed przepigciami.

PN - |[EC 60364-5-51 Instaacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego.

PN - |EC 60364-5-537 Instaacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Urzadzenia do odlaczania izolacyjnego i laczenia.

PN- 1EC 60364-5-54 |nstaacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

PN - IEC 60364-6-6 Instalacje eektryczne w obiektach budowlanych.
Sprawdzenia odbiorcze.

PN —76/E — 05125  Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa.

PN — |EC 60364-4-444 Ochrona przed zakléceniami elektromagnetycznymi EMC w
instalacjach obiektow budowlanych.
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9.2. Inne dokumenty.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlano — Montazowych.

Instalacje el ektryczne — wydanie aktualne.

Przepisy Budowy Urzadzen Elektrycznych.

Prawo Budowlane.

Prawo Energetyczne.

Ustawa o ochronie przeciwpozarowsj i przepisy wykonawcze.
Dokumentacja proj ektowa — projekt budowlano —wykonawczy
- WL Z, wewnetrznych linii nn_i instalacji oddymiania
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